




















Fallos

Solucién

El robot siempre esta
desconectado.

Compruebe que la maquina esté
conectada a la red con éxito y siempre
dentro de la cobertura de Wi-Fi.

e omite el punto de
interrupcion.

Compruebe que el modo libre perturba-
ciones no esté activado, lo que
deshabilitara el procedimiento en el
punto de ruptura

No se puede continuar desde el punto de
ruptura cuando la maquina se esta
cargando.

El robot no regresa ala
base de carga después
de limpiar un punto fijo
o de ser reposicionado.

Como el robot se generard un nuevo
mapa después de la limpieza de un punto
fijo o de ser reposicionado a una gran
distancia, es posible que no localice la
base de carga para cargar. En tal
caso,coloque manualmente la maquina a
labase de carga.

Se fall6 la carga.

Compruebe que haya suficiente espacio
alrededor de la base de carga, mientras
que no haya polvo ni obstrucciones en la
superficie del electrodo de la base de
carga.

Fall6 la limpieza
programada.

Compruebe haber conectado la maquina
alared, ya que la desconexion de la red
causara el fallo en la sincronizacion y la
tarea de limpieza programada.

El robot no se empareja
con el movil.

Compruebe que tanto la base de carga
como el anfitrién estén dentro de la
cobertura de Wi-Fiy hay buenas sefales,
luego restablezca la conexion Wi-Fi para el
emparejamiento siguiendo las instruc-
ciones del manual.
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